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Critérios de avaliação: 

 
Desenvolvimento de um projeto (PJ) e média aritmética de trabalhos teóricos apresentação de 
artigos, provas, simulações, etc.   (AT). A nota final (NF) é calculada por: 
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NOTA: A cada ausência em aula, será descontado um ponto da nota AT. 
 

Ementa: 
 

Sensores Internos e Externos. Avaliação de Sensores. Interfaces. Processamento de Sinais. 
Controle Baseado em Comportamentos Utilizando Sensores. Dispositivos Auxiliares para 
Sensores. 
 

Programa: 
 

1. Introdução  
  

Objetivos do curso. Sensores internos. Sensores externos. Critérios para avaliação 
de sensores: sensibilidade, linearidade, faixa de medida, tempo de resposta, precisão, 
repetitividade, resolução, tipo de saída, tamanho e peso, confiabilidade, 
interfaceamento. 
 

2. Sensores 
 

Sensores de Ângulo (Potenciômetros Analógicos, Potenciômetros Digitais, 
Sincro/Resolver, Encoders, Fibra Óptica). Sensores de Posição (Escala Indutiva 
Linear – Inductosyn). Sensores de Localização (Bússola, GPS). Sensores 
Fotosensíveis (Fotoresistor, Fotodiodo, Fototransistor). Sensores de Velocidade 
(Tacômetros, Encoders). Sensor de Proximidade Óptico (infravermelho). Sensor 
Piroelétrico (Presença). Sensor de Força/Deslizamento. Sensor de Contato. Sensor 
de Som (Microfone). Sensor de Ultrassom. Inclinômetro. Giroscópio. Bússola. 
Sensor Inercial. Sensor de Nível de Bateria. Sensor de Corrente. Sensor de Efeito 
Hall. Sensor de Temperatura. Sensor de Fogo. Sensor Capacitivo. Sensor Indutivo. 
Sensor de Presença. Sensor Laser. Câmaras de Vídeo. Sensores para Soldagem 
Automatizada. Sensores para Engenharia Biomédica (ECG, EMG, EOG, EEG) 



 
 

3. Interfaces, Processamento e Controle Baseado em Comportamento com Sensores 
 
Circuitos eletrônicos para interface de sensores com microcontrolador. 
Processamento de Sinais. Implementação de Comportamentos "esconder em local 
escuro", "seguir fonte de luz", "seguir parede", "seguir humanos", “obedecer padrão 
sonoro”, etc. 
 

4. Dispositivos Auxiliares para Sensores: Baterias, Reguladores de Tensão, 
Reguladores de Chaveamento, Conversores CC-CC, Proteção de Circuitos, 
Isolamento, Redução de Ruídos 

 
Tipos de Bateria para Robôs Móveis (chumbo-ácido, zinco-carbono, alcalina, lítio-
ión, mercúrio, níquel-cádmio, hidreto de níquel-metal, prata e ar-zinco). 
Características (energia, densidade de energia, variações com o tempo e capacidade, 
voltagem da célula, resistência interna, recarregabilidade). Circuito Recarregador de 
Baterias. Regulador de Tensão. Exemplos de CIs comerciais. Conversor CC-CC. 
Regulador de Chaveamento. Isolamento de Circuitos de Parte Lógica, Sensores e 
Baterias. Resolvendo Problemas de Ruído no Circuito.  

 
5. Técnicas de Controle Baseadas em Sensores 

 
Controle Clássico. Controle Reativo. Controle Baseado em Comportamentos. 
Comportamentos. Estratégias para Implementação de Comportamentos. 
Programação de Comportamentos. Arbitração de Comportamentos. Controle 
Híbrido. Exemplos de Aplicação. 
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