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Carga horária semanal e créditos: 
Teoria: 3; Exercícios: 0; Laboratório: 0; Créditos: 3 

 
Critérios de avaliação: 

 
Média aritmética de trabalhos teóricos apresentação de artigos, provas, 
simulações, etc. 
 
NOTA: A cada ausência em aula, será descontado um ponto da nota. 
 

Ementa: 
Aspectos macroscópicos da Robótica Industrial. Acionamento. Sensoriamento.  
Atuação e programação de robôs industriais. Características, arquiteturas, 
modelagem e controle de robôs industriais. 
 
Programação da Disciplina 

 
1. Introdução  (1 aula) 

Objetivos do curso. Robôs Industriais e robôs móveis.   
 

2. Cinemática do Corpo Rígido  (1 aula)  
Descrição de posições e orientações. Transformações homogêneas. 
 

3. Cinemática de robôs manipuladores  (2 aulas) 
Links e juntas. Convenções. Cinemática direta e inversa. 

   
4. Equações generalizadas de velocidade e torque                                 (1 aula) 
 Jacobiano. Forças e torques estáticos externos. 

 
5. Dinâmica de Manipuladores (1 aula) 

Formulação de Newton-Euler. Formulação de Lagrange. 
 

6. Programação Convencional de Robôs (1 aula) 
 



Descrição de trajetórias. Programação de robôs. 
 

7. Controle de Posição de Robôs (2 aulas) 
 Métodos convencionais e avançados de controle de posição. 

 
8. Controle de Força de Robôs  (1 aula) 

Introdução. Métodos baseados em “rigidez controlada” e métodos 
baseados em controle híbrido. 
 

9. Integração de Sinais e Dados, Interação Robô-Ambiente, Avaliação de 
Desempenho de Robôs Industriais, Simulação de Robôs, Seleção de Robôs 
Industriais, Sistemas Periféricos de Robôs Industriais, Aspectos 
Econômicos e Sociais  (3 aulas) 
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