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Carga horaria semanal e créditos:
Teoria: 3; Exercicios: 0; Laboratério: 0; Créditos: 3

Critérios de avaliacao:

Média aritmética de trabalhos tedricos —apresentagdo de artigos, provas,
simulacoes, etc.

NOTA: A cada auséncia em aula, serd descontado um ponto da nota.

Ementa:
Aspectos macroscopicos da Robotica Industrial. Acionamento. Sensoriamento.
Atuacdo e programacdo de robos industriais. Caracteristicas, arquiteturas,

modelagem e controle de robds industriais.

Programacao da Disciplina

1. Introducdo (1 aula)

Objetivos do curso. Robos Industriais e robds moveis.

2. Cinematica do Corpo Rigido (1 aula)

Descrigao de posigdes e orientagoes. Transformagdes homogéneas.

3. Cinematica de robds manipuladores (2 aulas)

Links e juntas. Convencdes. Cinemadtica direta e inversa.

4. Equagdes generalizadas de velocidade e torque (1 aula)

Jacobiano. Forgas e torques estaticos externos.

5. Dinamica de Manipuladores (1 aula)

Formulagao de Newton-Euler. Formulacao de Lagrange.

6. Programacdo Convencional de Robds (1 aula)




W

Descricao de trajetorias. Programagao de robos.

Controle de Posi¢cdo de Robos (2 aulas)
M¢étodos convencionais € avangados de controle de posigao.

Controle de Forca de Robds (1 aula)
Introdugdo. Métodos baseados em “rigidez controlada” e métodos
baseados em controle hibrido.

Integracdo de Sinais e Dados, Interacdo Robo-Ambiente, Avaliacdo de
Desempenho de Robds Industriais, Simulacdo de Robds, Selecao de Robds
Industriais, Sistemas Periféricos de Robds Industriais, Aspectos
Econdmicos e Sociais (3 aulas)
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